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 دانشکده مهندسی برق دانشگاه صنعتی امیرکبیر 

    مدار منطقیدرس 

 aluرحله ای  چند مپروژه  

 امیری راد علی    –  محمد حسین کاشانکینام :  

 شریعتمدار مرتضوی دکتر  نام استاد:  

 

  بیتی 3سیگنال کنترلی  B ) .۳( بیتی ۳۲ورودی دوم  A ) .۲( بیتی ۳۲ورودی اول  ۱. :ماژول مذکور باید شامل سه ورودی زیر باشد

ALUControl) 

 

 

-( out Carry(خروجی یک بیتی بیت نقلی Y ) .۲( بیتی برای نتیجه  ۳۲خروجی   ۱. :ماژول مذکور باید شامل خروجی های زیر باشد

( C) 

 

خروجی یک   Overflow )-( O) .۵(خروجی یک بیتی بیت سرریز Z) .۴ (خروجی یک بیتی برای نشان دادن صفر بودن خروجی ۳

نتیجه بودن  منفی  دهنده  نشان  است N ) .۶(بیتی  خروجی  بودن  آماده  دهنده  نشان  که  بیتی  یک  Ready(.فلگ 
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ا کدام  تعری هر  سیگنالی  در  را  ها  خواسته  میکنیم ز  ف 

است  صورت  برای  این  به  کننده  ضرب  ماژول  از   میزنیم فاده 

 

دستور سادگی  ان     xorو      orو      andات  به  میدهیمرا   جام 

 

صورت   ها     nopدر  میکنیمخروجی  مشخص   را 
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 Add  اتی عمل

 

 دیم که اگه اور رخ داد جواب رو داشته باشیم یشتر تعریف کرا بررسی بیت آخر چک میکنیم دقت داریم که ما یه بیت ب اورفلو را ب 
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 یقتفر

 

 

ضرب   نوع  از  استفاده  با  را  و    1فاز  ضرب  دادیم  با صرفانجام   ماها  شد  بشیمعث  تر   ر 
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 SLT عملیات ۵.

 

 

 

 

 

 

   AND عملیات ۶.
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 OR عملیات ۷.

 
 

  XOR عملیات ۸.
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 ر میکنیم ش تموم بشه صفاهبا جدید کار ک بشه یعنی ورودی جدید اومده و وقتی ورودی ی  Iکه وقتی یه متغییر درونی 

 

 

 

ای  کل  ساده  در  الگوریتمش  پروژه  طن  کم  یه  بود  زیاد  مراحلش  چون  اما  کشید و بود   ل 

 

 

 

 

 

 


